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Î ìåòðè÷åñêîì àñïåêòå çàäà÷è îá èäåàëàõ àëãåáðû H∞

Èëüÿ Çëîòíèêîâ

Ìû îáñóäèì çàäà÷ó îá èäåàëàõ àëãåáðû H∞. Îíà âîçíèêëà è ïàðàë-

ëåëüíî ðàçâèâàëàñü ñ òåîðåìîé î êîðîíå, è ìîæåò áûòü ñôîðìóëèðîâà-

íà ñëåäóþùèì îáðàçîì. Ïóñòü E � áàíàõîâà ðåø¼òêà. Äëÿ ôóíêöèè h
èç ïðîñòðàíñòâà H∞(D) è ôóíêöèè f èç ïðîñòðàíñòâà H∞(D;E), óäî-
âëåòâîðÿþùèõ óñëîâèþ |h(z)| ≤ ‖f(z)‖αE ≤ 1 íåîáõîäèìî íàéòè òàêóþ

ôóíêöèþ g ∈ H∞(D;E′), ÷òî âûïîëíÿåòñÿ h(z) =
∑
n
fn(z)gn(z), ïðè

ýòîì íåîáõîäèìî êîíòðîëèðîâàòü âåëè÷èíó ‖g‖H∞(E′). Íåäàâíî óäàëîñü

ïîëó÷èòü îáîáùåíèå òåîðåìû î êîðîíå íà ñëó÷àé ïðîèçâîëüíûõ áàíàõî-

âûõ ðåø¼òîê E. Îïèðàÿñü íà ýòîò ïîäõîä Ä.Â. Ðóöêîãî, îñíîâàííîãî íà

ïðèìåíåíèè òåîðåìû î íåïîäâèæíîé òî÷êå, óäàëîñü ïåðåíåñòè ðåçóëüòà-

òû çàäà÷è îá èäåàëàõ ñ êëàññè÷åñêîãî ñëó÷àÿ ïðîñòðàíñòâà E = l2 íà

ñëó÷àé E = l1.
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